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EIGENSCHAFTEN	DES	BÜRSTENLOSEN	24V	MOTORS

HOHES DREHMOMENT
Durch ROS bürstenlose Motore wird ein hohes Dauer- und Startmoment geboten, wodurch 
Lasten sicher und zuverlässig auch unter schwierigen Bedingungen anlaufen und transportiert 
werden können, was einen wesentlichen Beitrag zum störungsfreien Betrieb der Anlage darstellt.

ENERGIESPAREND
Um Energie zu sparen, zeichnen sich ROS bürstenlose Motore durch einen sehr guten Wirkungs-
grad aus. In Kombination mit einem sehr effizienten Planetengetriebe schafft dies eine Antriebs-
einheit für die Fördertechnik, die bis zu 50% Energieeinsparung gegenüber herkömmlichen Stau-
fördertechniken erreichen kann. Durch die Anwendung der staudrucklosen Förderlogik läuft jeder 
Motor nur, wenn ein Fördergut zu bewegen ist, wodurch zusätzlich Energie eingespart und die 
Lebensdauer des Gesamtsystems verlängert wird.

MOTORBREMSE
Für den Aufbau der Förderstrecke ist es entscheidend, dass das Fördergut sicher und wiederhol-
bar präzise gestoppt werden kann. Hierfür eignet sich der bürstenlose Motor hervorragend. Die 
Bremsung des Förderguts wird entweder über Kurzschlussbremsung oder über eine gesteuerte 
Bremsrampe optimal erzielt, und dies alles wird realisiert, ohne dass eine mechanische Bremse 
benötigt wird.

GESCHWINDIGKEITSVARIANZ
In einem weiten Drehzahlspektrum sind ROS bürstenlose Motore betreibbar. In Kombination mit 
ihrem hohen Drehmoment lassen sich viele verschiedene Applikationen mit ein und demselben 
Antrieb realisieren. Ebenso ist eine präzise Geschwindigkeitsanpassung und Synchronisation 
durch Verwendung der Hall-Effekt-Signale möglich.

GEREGELTER BETRIEB
Mit der externen Kommutierungselektronik ist die Position des Rotors zu jeder Zeit präzise be-
kannt, wodurch jede Senergy Ai Motorrolle und PGD Ai Getriebemotor wie ein Servomotor be-
trieben werden kann. Diese Anwendung auf eine Förderzone ermöglicht, dass der Bremsweg ge-
wichtsunabhängig eingestellt und bei jedem Gebinde präzise eingehalten wird.



ANTRIEBSÜBERSICHT

Die Ai-Technologie ermöglicht die Verwen-
dung von Senergy Ai Motorrollen und PGD Ai 
ohne integrierte Kommutierungselektronik, 
mit einem robusten vierpoligen Standardste-
cker M8. 
Ein Microcontroller im Inneren des Motors co-
diert die Halleffektsignale und übermittelt sie 
an die externe Kommutierungselektronik, was 
eine präzise Positionierung der Fördergüter 
ermöglicht. 
Der Microcontroller speichert zudem wichtige 
Daten wie Getriebeübersetzung, Seriennum-
mer, Produktionsdatum und Artikelnummer 
der Motorrolle sowie die Ist-Temperatur des 
Motors. Diese Daten sind über die ethernetba-

sierte Steuerung ConveyLinx Ai jederzeit aus-
lesbar und über Fernabfrage abrufbar. 
Senergy Ai und PGD Ai bieten zwei Leistungs-
modi: ECO (40W) und BOOST (50W), die sich in 
Drehzahl und Drehmoment unterscheiden. Der 
ECO-Modus ist für die meisten Anwendungen 
ausreichend, während der BOOST-Modus für 
höhere Leistungsanforderungen, insbesonde-
re in Servoanwendungen, geeignet ist. 
Beide Modi lassen sich leicht über die Steue-
rung einstellen. Die bürstenlosen Motoren in 
PulseRoller Produkten sind speziell für hohe 
Überlastfähigkeit ausgelegt und überwinden 
typische Anlaufschwierigkeiten in der Förder-
technik sicher, z. B. in Kurven.

SENERGY-Ai

Type Motor Roller

Betriebsspannung DC24V

Leistung 50W (Max)

Fördergeschwindigkeit 2.0 ~ 304.1 m/min 
(50.0 mm Durchmesser)

PDG-Ai

Type Getriebemotor

Betriebsspannung DC24V

Leistung 50W (Max)

Fördergeschwindigkeit 8.5 ~ 528.9 U/min



ROHRMATERIAL Stahl blank, Stahl verzinkt, Niro (SUS304)

ROHRDURCHMESSER 48.6, 50.0, 57.0, 60.5 (mm)

MIN. ROLLENLÄNGE Abhängig von Ausführung, Details im Katalog

MAX. ROLLENLÄNGE Standard: 1000mm, größere Längen auf Anfrage

STECKER 4-pin M8 Standardstecker mit 1m Kabel

ADVANCED	INTELLIGENCE	
(AI)	INTEGRIERTER	 
Μ-CONTROLLER

• Digitalcodierte Hall-Effekt-Signale für externe Kommu-
tierung

• Integrierter Thermistor für optimale Leistungsanpassung 
an Umgebungstemperatur

• Produktionsdatum und Seriennummer in Rolle abgespei-
chert und auslesbar

• Zwei Leistungsprofile: Eco- und Boost Mode

SENERGY-Ai

ZUBEHÖR

PRODUKTINFORMATIONEN

EQUBE CONVEYLINX

• Verdrehsicherung und Befestigung (Kabelseite)
• Passende Controller:

S. 3

24-V-MOTORROLLEN 
ROLLEN FÜR  
HIGH PERFORMER.
Die Senergy-24-Volt-Motorrolle ist ein echter Antreiber für Ihre Produktion. Sie ist die 
erste Tragrolle mit bürstenlosem 24-V-Antrieb, die über eine vierpolige M8-Standard-
verkabelung verbunden wird. Sie ist nach UL und ETL zertifiziert, wartungsfrei, 
energieeffizient, überzeugt durch eine lange Lebensdauer und ist dadurch besonders 
wirtschaftlich. 

Die Steuerungssysteme erhalten Sie bei ROS RollenTechnik aus einer Hand – so 
reduzieren Sie unnötigen Aufwand einer eigenen Programmierung. Mit ConveyLinx 
Ai2 oder MotionLinx Ai erschließt sich auf kompaktestem Bauraum ein Anwendungs-
spektrum, das von der einfachen staudrucklosen Fördertechnik bis hin zum komplexen 
Servoantrieb reicht. Die Steuerung der staudrucklosen Fördertechnik kann mit 
ConveyLinx Ai2 vollkommen ohne SPS erfolgen.

ConveyLinx Ai2 bietet weitreichende Diagnosewerkzeuge für die angeschlossenen 
Antriebe – zur gezielten, kostensparenden Anlagenwartung. 

SPEZIFIKATIONEN 

MATERIAL

SCHUTZKLASSEN

ANTRIEBSMÖGLICHKEITENZUBEHÖR ANSTEUERUNG

Stahl verzinkt
Edelstahl

IP54, IP66, IP69k

Sicken/SickenkopfMontagehilfe Poly-V

Poly-V-Riemen

e-qube Ai

MotionLinx Ai

Rohr-ø: 50 mm / 60 mm
Rohr-Dimensionen: zylindrisch

Poly-VWeitere Produktinformationen zu 24-Volt-Motorrollen beantworten  
wir Ihnen sehr gerne unter der Telefonnummer +49 2542 91886 - 0. 

Senergy-Motorrolle mit zwei Sicken 
für Rundriemen

ConveyLinx Ai2
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DRIVING YOUR PERFORMANCE

SENERGY-AiSENERGY-Ai
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Artikelnummern Konfigurator

ROS Roller Ausführung

DC24V

Rohrdurchmesser Rollenlänge Geschwindigeits-
code

AchsausfuehrungMotoroptionen

Rohroptionen Übertriebe

6

Der in der Tabelle angegebene maximale Dauerstrom ist bezogen auf eine

Umgebungstemperatur von maximal 25°C.  Der Antrieb ist in der Lage unter diesen Bedingungen

entsprechende mechanische Leistung dauerhaft darzustellen.

Höhere Umgebungstemperaturen führen zu reduzierter Leistungsabgabe. Der Antrieb ist durch

einen im Motor eingebauten Thermistor vor Überhitzung geschützt.

Der reale Stromverlauf ist abhängig von der Applikation und der mechanischen Konstruktion des

Förderers.

Eco- und Boost-Mode

Eco- und Boost-Mode sind zwei Betriebsarten der Motorrolle, die auf der Ansteuerungskarte

gewählt werden können. Boost-Mode erlaubt einen höheren Dauerstrom. Nicht alle Ansteuerkarten

unterstützen Boost-Mode (Details hierzu bei den Karten).

Der Eco-Mode ist für die überwiegende Anzahl der Anwendungen in der Behälterfördertechnik

die optimale Leistungscharakteristik.

Der Boost-Mode stellt eine sinnvolle Leistungsreserve beispielsweise für Kurven mit hohem
Durchsatz und Behältern die am Geländer schleifen oder für Bandantriebe dar.

Antriebsdaten
Geschwindigkeit und Tangentialkraft auf 50mm Rohrdurchmesser bezogen

Dauer
(max)

2.97 

2.17 

1.78 

1.20 

0.99 

0.72 

0.59 

0.44 

0.33 

0.24 

0.19 

16.39 

12.00 

9.83 

6.66 

5.46 

4.00 

3.27 

2.48 

1.82 

1.33 

1.09 

118.8 

86.9 

71.2 

48.3 

39.6 

28.9 

23.7 

17.9 

13.2 

9.6 

7.9 

655.7 

480.0 

393.4 

266.6 

218.5 

160.0 

131.1 

99.3 

72.8 

53.3 

43.7 

2.5 3.0

2.0 

2.7 

3.4 

4.9 

6.0 

8.2 

10.1 

13.3 

18.1 

24.7 

30.2 

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

20.3 

27.7 

33.8 

49.9 

60.8 

83.1 

101.4 

133.8 

182.5 

249.3 

304.1 

15

20

25

35

45

60

75

95

125

175

215

Geschwind.

Code
Getriebe

Geschwindigkeit

ECO-Mode 40W

Drehmoment (N-m)

(m/min)
Dauer Start

Strom（A）

Start

Tangentialkraft (N)

Dauer Start

2-stufig

Beschl.

 4.95

 3.62 

2.97 

2.00 

1.65 

1.20 

0.98 

0.73 

0.55 

0.40 

0.32 

Dauer
(max.)

5.40 

3.95 

3.24 

2.19 

1.80 

1.31 

1.08 

0.81 

0.60 

0.43 

0.36 

21.37 

15.64 

12.82 

8.69 

7.12 

5.21 

4.27 

3.23 

2.37 

1.73 

1.42 

216.0 

158.1 

129.6 

87.8 

72.0 

52.7 

43.2 

32.7 

24.0 

17.5 

14.4 

855.0 

625.8 

513.0 

347.7 

285.0 

208.6 

171.0 

129.5 

95.0 

69.5 

57.0 

3.5 5.0

2.0 

2.7 

3.4 

4.9 

6.0 

8.2 

10.1 

13.3 

18.1 

24.7 

30.2 

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

Geschwindigkeit

 BOOST-Mode 50W

Drehmoment (N-m)

(m/min)
Dauer Start

Strom（A）

Start

Tangentialkraft (N)

Dauer StartBeschl.

14.7

20.0

24.4

36.1

44.0

60.1

73.3

96.8

131.9

180.3

219.9 

7.94 

5.81 

4.76 

3.59 

2.94 

2.15 

1.76 

1.49 

1.09 

0.78 

0.65

3-stufig

1-stufig

② Ausführung

A  --- Standard IP54 W --- Feuchtraum IP66  

Z  --- Tiefkühl (-30ºC) 

④ Roller Diameter

48 ---φ48,6mm 50 ---φ50,0mm           

57 ---φ57.0mm     60 ---φ60.5mm

⑤ Rollenlänge

Spezifikation siehe Zeichnung, Angaben in ganzen Millimeterschritten

⑥ Geschwindigkeit

Auswahl nach Geschwindigkeitscode. Betriebsmodus “Eco” oder “Boost” beachten.

⑦ Rohroptionen

Z --- Stahl, verzinkt, Standardverzinkung für 48,6mm und 50mm Rohrdurchmesser　

A --- Stahl, Unichrome verzinkt, Standardverzinkung für 57mm und 60,5mm Rohrdurchmesser 

J --- Niro    

B --- 3mm Gummi (NBR, schwarz)

W --- 3mm Urethan (schwarz)   

Q --- 2 mm PVC Schlauch (grau)

⑧ Motoroptionen

M  --- SENERGY-Ai, standard M8 Steckverbinder

⑨ Übertriebe

A --- Glattes Rohr ohne Sicken oder Antriebskopf　

B --- V-pulley Antriebskopf　

G --- Sickenrohr, Spezifikation siehe Zeichnung　

H --- Micro V Antriebskopf für PolyV Riemen in Form PJ nach    DIN 7867

⑩ Achsausfuehrung

T --- M12x1,25 auf 11mm Sechskant auf Motorseite - M8 Innengewinde auf Gegenseite

P --- M12x1,25 auf 11mm Sechskant auf Motorseite - glatte 11mm Sechskantfederachse auf Gegenseite

F --- Glatter 11mm Sechskant auf Motorseite - M8 Innengewinde auf Gegenseite

Q --- Glatter 11mm Sechskant auf Motorseite - glatte 11mm Sechskantfederachse auf Gegenseite

Y --- Spezial

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨ ⑩
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 ARTIKELNUMMERNKONFIGURATOR



SENERGY-Ai

P R   -   A D   -   5 0   -   5 0 0   -   4 5 Z   M   A   T

Artikelnummern Konfigurator

ROS Roller Ausführung

DC24V

Rohrdurchmesser Rollenlänge Geschwindigeits-
code

AchsausfuehrungMotoroptionen

Rohroptionen Übertriebe

6

Der in der Tabelle angegebene maximale Dauerstrom ist bezogen auf eine

Umgebungstemperatur von maximal 25°C.  Der Antrieb ist in der Lage unter diesen Bedingungen

entsprechende mechanische Leistung dauerhaft darzustellen.

Höhere Umgebungstemperaturen führen zu reduzierter Leistungsabgabe. Der Antrieb ist durch

einen im Motor eingebauten Thermistor vor Überhitzung geschützt.

Der reale Stromverlauf ist abhängig von der Applikation und der mechanischen Konstruktion des

Förderers.

Eco- und Boost-Mode

Eco- und Boost-Mode sind zwei Betriebsarten der Motorrolle, die auf der Ansteuerungskarte

gewählt werden können. Boost-Mode erlaubt einen höheren Dauerstrom. Nicht alle Ansteuerkarten

unterstützen Boost-Mode (Details hierzu bei den Karten).

Der Eco-Mode ist für die überwiegende Anzahl der Anwendungen in der Behälterfördertechnik

die optimale Leistungscharakteristik.

Der Boost-Mode stellt eine sinnvolle Leistungsreserve beispielsweise für Kurven mit hohem
Durchsatz und Behältern die am Geländer schleifen oder für Bandantriebe dar.

Antriebsdaten
Geschwindigkeit und Tangentialkraft auf 50mm Rohrdurchmesser bezogen

Dauer
(max)

2.97 

2.17 

1.78 

1.20 

0.99 

0.72 

0.59 

0.44 

0.33 

0.24 

0.19 

16.39 

12.00 

9.83 

6.66 

5.46 

4.00 

3.27 

2.48 

1.82 

1.33 

1.09 

118.8 

86.9 

71.2 

48.3 

39.6 

28.9 

23.7 

17.9 

13.2 

9.6 

7.9 

655.7 

480.0 

393.4 

266.6 

218.5 

160.0 

131.1 

99.3 

72.8 

53.3 

43.7 

2.5 3.0

2.0 

2.7 

3.4 

4.9 

6.0 

8.2 

10.1 

13.3 

18.1 

24.7 

30.2 

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

20.3 

27.7 

33.8 

49.9 

60.8 

83.1 

101.4 

133.8 

182.5 

249.3 

304.1 

15

20

25

35

45

60

75

95

125

175

215

Geschwind.

Code
Getriebe

Geschwindigkeit

ECO-Mode 40W

Drehmoment (N-m)

(m/min)
Dauer Start

Strom（A）

Start

Tangentialkraft (N)

Dauer Start

2-stufig

Beschl.

 4.95

 3.62 

2.97 

2.00 

1.65 

1.20 

0.98 

0.73 

0.55 

0.40 

0.32 

Dauer
(max.)

5.40 

3.95 

3.24 

2.19 

1.80 

1.31 

1.08 

0.81 

0.60 

0.43 

0.36 

21.37 

15.64 

12.82 

8.69 

7.12 

5.21 

4.27 

3.23 

2.37 

1.73 

1.42 

216.0 

158.1 

129.6 

87.8 

72.0 

52.7 

43.2 

32.7 

24.0 

17.5 

14.4 

855.0 

625.8 

513.0 

347.7 

285.0 

208.6 

171.0 

129.5 

95.0 

69.5 

57.0 

3.5 5.0

2.0 

2.7 

3.4 

4.9 

6.0 

8.2 

10.1 

13.3 

18.1 

24.7 

30.2 

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

~

Geschwindigkeit

 BOOST-Mode 50W

Drehmoment (N-m)

(m/min)
Dauer Start

Strom（A）

Start

Tangentialkraft (N)

Dauer StartBeschl.

14.7

20.0

24.4

36.1

44.0

60.1

73.3

96.8

131.9

180.3

219.9 

7.94 

5.81 

4.76 

3.59 

2.94 

2.15 

1.76 

1.49 

1.09 

0.78 

0.65

3-stufig

1-stufig

② Ausführung

A  --- Standard IP54 W --- Feuchtraum IP66  

Z  --- Tiefkühl (-30ºC) 

④ Roller Diameter

48 ---φ48,6mm 50 ---φ50,0mm           

57 ---φ57.0mm     60 ---φ60.5mm

⑤ Rollenlänge

Spezifikation siehe Zeichnung, Angaben in ganzen Millimeterschritten

⑥ Geschwindigkeit

Auswahl nach Geschwindigkeitscode. Betriebsmodus “Eco” oder “Boost” beachten.

⑦ Rohroptionen

Z --- Stahl, verzinkt, Standardverzinkung für 48,6mm und 50mm Rohrdurchmesser　

A --- Stahl, Unichrome verzinkt, Standardverzinkung für 57mm und 60,5mm Rohrdurchmesser 

J --- Niro    

B --- 3mm Gummi (NBR, schwarz)

W --- 3mm Urethan (schwarz)   

Q --- 2 mm PVC Schlauch (grau)

⑧ Motoroptionen

M  --- SENERGY-Ai, standard M8 Steckverbinder

⑨ Übertriebe

A --- Glattes Rohr ohne Sicken oder Antriebskopf　

B --- V-pulley Antriebskopf　

G --- Sickenrohr, Spezifikation siehe Zeichnung　

H --- Micro V Antriebskopf für PolyV Riemen in Form PJ nach    DIN 7867

⑩ Achsausfuehrung

T --- M12x1,25 auf 11mm Sechskant auf Motorseite - M8 Innengewinde auf Gegenseite

P --- M12x1,25 auf 11mm Sechskant auf Motorseite - glatte 11mm Sechskantfederachse auf Gegenseite

F --- Glatter 11mm Sechskant auf Motorseite - M8 Innengewinde auf Gegenseite

Q --- Glatter 11mm Sechskant auf Motorseite - glatte 11mm Sechskantfederachse auf Gegenseite

Y --- Spezial

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧ ⑨ ⑩
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ANTRIEBSDATEN

Geschwindigkeit und Tangentialkraft auf 50mm Rohrdurchmesser bezogen

Im Datenblatt wird der maximale Dauerstrom 
bei einer Umgebungstemperatur von maximal 
25°C angegeben. Unter diesen Bedingungen 
kann der Antrieb die entsprechende mechani-
sche Leistung dauerhaft bereitstellen. Jedoch 
führen höhere Umgebungstemperaturen zu ei-
ner reduzierten Leistungsabgabe. Der Motor ist 
durch einen im Inneren eingebauten Thermistor 
vor Überhitzung geschützt.

Der tatsächliche Stromverlauf hängt von der 
jeweiligen Applikation und der mechanischen 
Konstruktion des Förderers ab.

Die Eco- und Boost-Modi stellen zwei  
Betriebsarten der Motorrolle dar, die über die 
Ansteuerungskarte ausgewählt werden kön-
nen. Während der Boost-Mode einen höheren 
Dauerstrom ermöglicht, wird er nicht von allen 
Ansteuerkarten unterstützt (weitere Details 
sind bei den jeweiligen Karten erhältlich). 
In den meisten Anwendungen in der Behälter-
fördertechnik bietet der Eco-Mode die opti-
male Leistungscharakteristik. Jedoch stellt 
der Boost-Mode eine sinnvolle Leistungs-
reserve dar, beispielsweise für Kurven mit  
hohem Durchsatz und Behältern, die am Gelän-
der schleifen, oder für Bandantriebe.

SPEZIAL- 
AUSFÜHRUNG

• Feuchtraumausführung (alle Metallteile in Edeslstahl)
• Tiefkühlausführung (l bis -30°C; Temperaturwechsel)

S. 5



DRIVING YOUR PERFORMANCE

PGD-Ai

BEFESTIGUNG M5 x 7mm

WELLENDURCHMESSER 15,0 mm (1 & 2-stufige Getriebe); 17,0mm (3-stufige Getriebe)

PASSFEDER 5 x 5 x 20mm; 6 x 6 x 25mm

ABTRIEBE Rundriemen, Multi V, Zahnriemen und auf Anfrage mehr

STECKER 4-pin M8 Standardstecker mit 1m Kabel

ADVANCED	INTELLIGENCE	
(AI)	INTEGRIERTER	 
Μ-CONTROLLER

• Digitalcodierte Hall-Effekt-Signale für externe Kommu-
tierung

• Integrierter Thermistor für optimale Leistungsanpassung 
an Umgebungstemperatur

• Produktionsdatum und Seriennummer in Rolle abgespei-
chert und auslesbar

• Zwei Leistungsprofile: Eco- und Boost Mode

TECHNISCHE DATEN

SONDERLÖSUNG

GEWICHT DES ANTRIEBS

PRODUKTINFORMATIONEN

PASSENDER CONTROLLER

EQUBE   CONVEYLINX

PGD-Ai -Pulse Geared Dr ive-

Produktinformationen
Allgemeines
-Befestigung:  M5 x 7mm 

-Wellendurchmesser:  15,0mm (1 & 2-stufige Getriebe)

 17,0mm (3-stufige Getriebe)  

-Passfeder:  5 x 5 x 20mm

 6 x 6 x 25mm

-Abtriebe:  Rundriemen, Multi V, Zahnriemen und auf Anfrage mehr

-Stecker: 4-pin M8 Standardstecker mit 1m Kabel

-Advanced intelligence (Ai) integrierter µ-Controller:

  Digitalcodierte Hall-Effekt-Signale für externe Kommutierung

 Integrierter Thermistor für optimale Leistungsanpassung an Umgebungstemperatur

 Produktionsdatum und Seriennummer in Rolle abgespeichert und auslesbar

 Zwei Leistungsprofile: Eco- und Boost Mode

1716

Technical data

Spannung 

Nominale mechanische Ausgangsleistung bei 25°C 

Nominalstrom

Anlaufstrom

Umgebungstemperaturen

Luftfeuchtigkeit

24VDC

-10 ~ 40ºC

10 ~ 90% (nicht kondensierend) 

Boost-mode

50W

3.5A

5.0A

Eco-mode

40W

2.5A

3.0A

 Gewichtseinheit: kg

Gewicht des Antriebs
Getriebe Untersetzung

67, 45, 33, 27

18, 15, 11, 9

1.5

1.2

Gewicht

3-stufig 

2-stufig

Passende Controller

4.40

2.97

2.17

1.78

1.20

0.99

0.72

0.59

24.4

16.39

12.00

9.83

6.66

5.46

4.00

3.27

8.5

12.8

17.4

21.3

31.4

38.4

52.4

64.0

~

~

~

~

~

~

~

~

86.7

129.0

176.3

215.1

317.3

387.2

528.9

645.3

Actual

Gear ratio
Getriebe

Drehzahl

ECO-mode

Drehmoment (N-m)

(U/min)
Dauer Start

Strom（A）

Start

 BOOST-mode

Dauer
(max)

8.03

5.40

3.95

3.24

2.19

1.80

1.31

1.08

31.81

21.37

15.64

12.82

8.69

7.12

5.21

4.27

Drehzahl
Drehmoment (N-m)

(U/min)
Dauer

Strom(A)

StartDauer
(max)Start

8.5

12.8

17.4

21.3

31.4

38.4

52.4

64.0

~

~

~

~

~

~

~

~

62.7

93.3

127.5

155.5

229.5

280.0

382.5

466.6

2.5

3
stufig

2
stufig

3.0 3.5 5.0

Antriebsdaten

Getriebe-

untersetzung

67

45

33

27

18

15

11

9

14 15

7.33

4.95

3.62

2.97

2.00

1.65

1.20

0.98

Beschl. Beschl.

11.82

7.94

5.81

4.76

3.59

2.94

2.15

1.76

　　

Der in der Tabelle angegebene maximale Dauerstrom ist bezogen auf eine

Umgebungstemperatur von maximal 25°C.  Der Antrieb ist in der Lage unter diesen Bedingungen

entsprechende mechanische Leistung dauerhaft darzustellen.

Höhere Umgebungstemperaturen führen zu reduzierter Leistungsabgabe. Der Antrieb ist durch

einen im Motor eingebauten Thermistor vor Überhitzung geschützt.

Der reale Stromverlauf ist abhängig von der Applikation und der mechanischen Konstruktion des

Förderers.

Eco- und Boost-Mode

Eco- und Boost-Mode sind zwei Betriebsarten des Antriebs, die auf der Ansteuerungskarte

gewählt werden können. Boost-Mode erlaubt einen höheren Dauerstrom. Nicht alle Ansteuerkarten

unterstützen Boost-Mode (Details hierzu bei den Karten).

Boost-Mode eignet sich besonders für Anwendungen mit kurzzeitigem hohen Leistungsbedarf, z.B.

das Heben einer Umsetzmechanik.

Eco-Mode ist für die meisten Anwendungen hinreichend.

67.222•••

45.00

32.999•••

27.00

18.333•••

15.00

10.999•••

9.00

PGD-Ai -Pulse Geared Dr ive-

Produktinformationen
Allgemeines
-Befestigung:  M5 x 7mm 

-Wellendurchmesser:  15,0mm (1 & 2-stufige Getriebe)

 17,0mm (3-stufige Getriebe)  

-Passfeder:  5 x 5 x 20mm

 6 x 6 x 25mm

-Abtriebe:  Rundriemen, Multi V, Zahnriemen und auf Anfrage mehr

-Stecker: 4-pin M8 Standardstecker mit 1m Kabel

-Advanced intelligence (Ai) integrierter µ-Controller:

  Digitalcodierte Hall-Effekt-Signale für externe Kommutierung

 Integrierter Thermistor für optimale Leistungsanpassung an Umgebungstemperatur

 Produktionsdatum und Seriennummer in Rolle abgespeichert und auslesbar

 Zwei Leistungsprofile: Eco- und Boost Mode

1716

Technical data

Spannung 

Nominale mechanische Ausgangsleistung bei 25°C 

Nominalstrom

Anlaufstrom

Umgebungstemperaturen

Luftfeuchtigkeit

24VDC

-10 ~ 40ºC

10 ~ 90% (nicht kondensierend) 

Boost-mode

50W

3.5A

5.0A

Eco-mode

40W

2.5A

3.0A

 Gewichtseinheit: kg

Gewicht des Antriebs
Getriebe Untersetzung

67, 45, 33, 27

18, 15, 11, 9

1.5

1.2

Gewicht

3-stufig 

2-stufig

Passende Controller

4.40

2.97

2.17

1.78

1.20

0.99

0.72

0.59

24.4

16.39

12.00

9.83

6.66

5.46

4.00

3.27

8.5

12.8

17.4

21.3

31.4

38.4

52.4

64.0

~

~

~

~

~

~

~

~

86.7

129.0

176.3

215.1

317.3

387.2

528.9

645.3

Actual

Gear ratio
Getriebe

Drehzahl

ECO-mode

Drehmoment (N-m)

(U/min)
Dauer Start

Strom（A）

Start

 BOOST-mode

Dauer
(max)

8.03

5.40

3.95

3.24

2.19

1.80

1.31

1.08

31.81

21.37

15.64

12.82

8.69

7.12

5.21

4.27

Drehzahl
Drehmoment (N-m)

(U/min)
Dauer

Strom(A)

StartDauer
(max)Start

8.5

12.8

17.4

21.3

31.4

38.4

52.4

64.0

~

~

~

~

~

~

~

~

62.7

93.3

127.5

155.5

229.5

280.0

382.5

466.6

2.5

3
stufig

2
stufig

3.0 3.5 5.0

Antriebsdaten

Getriebe-

untersetzung

67

45

33

27

18

15

11

9

14 15

7.33

4.95

3.62

2.97

2.00

1.65

1.20

0.98

Beschl. Beschl.

11.82

7.94

5.81

4.76

3.59

2.94

2.15

1.76

　　

Der in der Tabelle angegebene maximale Dauerstrom ist bezogen auf eine

Umgebungstemperatur von maximal 25°C.  Der Antrieb ist in der Lage unter diesen Bedingungen

entsprechende mechanische Leistung dauerhaft darzustellen.

Höhere Umgebungstemperaturen führen zu reduzierter Leistungsabgabe. Der Antrieb ist durch

einen im Motor eingebauten Thermistor vor Überhitzung geschützt.

Der reale Stromverlauf ist abhängig von der Applikation und der mechanischen Konstruktion des

Förderers.

Eco- und Boost-Mode

Eco- und Boost-Mode sind zwei Betriebsarten des Antriebs, die auf der Ansteuerungskarte

gewählt werden können. Boost-Mode erlaubt einen höheren Dauerstrom. Nicht alle Ansteuerkarten

unterstützen Boost-Mode (Details hierzu bei den Karten).

Boost-Mode eignet sich besonders für Anwendungen mit kurzzeitigem hohen Leistungsbedarf, z.B.

das Heben einer Umsetzmechanik.

Eco-Mode ist für die meisten Anwendungen hinreichend.
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PGD-Ai -Pulse Geared Dr ive-
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16 17

Artikelnummernkonfigurator

PGD AbtriebGetriebeuntersetzung 

AusführungSpec.

Maßzeichnung

25 5

5

Passfeder　5x5x20
2-stufiges     　 93.5 mm

3-stufiges        116.9 mm

“L” Gesamtlänge

48

48φ5
8

5

M6x10 in Welle

20

“L”95.59.2

φ4
4

L + 104.7

27

Typenschild

L + 132.7

21

φ4
2

4×M5x7 10

28

φ1
6h

7

25

26

φ2
0

Kabellänge: 1000mm
schwarz

M8 (4pin)

0.5

2

① ② ③ ④ ⑤

② Getriebeuntersetzung

 Siehe Tabelle

③  Spezifikation　   

   A --- Standard     

④  Ausgangswelle     

   A --- Welle mit Passfeder ohne speziellen Abtrieb

⑤ Ausprägung, Spezial

  A --- Standard     Y --- Spezial     
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-Passfeder:  5 x 5 x 20mm
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-Stecker: 4-pin M8 Standardstecker mit 1m Kabel
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10 ~ 90% (nicht kondensierend) 

Boost-mode

50W
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528.9
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Gear ratio
Getriebe

Drehzahl

ECO-mode

Drehmoment (N-m)

(U/min)
Dauer Start

Strom（A）
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 BOOST-mode

Dauer
(max)

8.03
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3.95

3.24

2.19

1.80

1.31

1.08

31.81

21.37

15.64

12.82

8.69

7.12

5.21
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StartDauer
(max)Start

8.5

12.8

17.4

21.3

31.4

38.4

52.4

64.0

~

~

~

~

~

~

~

~

62.7

93.3

127.5

155.5

229.5
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3
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2
stufig

3.0 3.5 5.0

Antriebsdaten
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33
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14 15

7.33

4.95

3.62

2.97
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Der in der Tabelle angegebene maximale Dauerstrom ist bezogen auf eine

Umgebungstemperatur von maximal 25°C.  Der Antrieb ist in der Lage unter diesen Bedingungen

entsprechende mechanische Leistung dauerhaft darzustellen.

Höhere Umgebungstemperaturen führen zu reduzierter Leistungsabgabe. Der Antrieb ist durch

einen im Motor eingebauten Thermistor vor Überhitzung geschützt.

Der reale Stromverlauf ist abhängig von der Applikation und der mechanischen Konstruktion des

Förderers.

Eco- und Boost-Mode

Eco- und Boost-Mode sind zwei Betriebsarten des Antriebs, die auf der Ansteuerungskarte

gewählt werden können. Boost-Mode erlaubt einen höheren Dauerstrom. Nicht alle Ansteuerkarten

unterstützen Boost-Mode (Details hierzu bei den Karten).

Boost-Mode eignet sich besonders für Anwendungen mit kurzzeitigem hohen Leistungsbedarf, z.B.

das Heben einer Umsetzmechanik.

Eco-Mode ist für die meisten Anwendungen hinreichend.

67.222•••

45.00

32.999•••

27.00

18.333•••

15.00

10.999•••

9.00

Der in der Tabelle angegebene maximale Dau-
erstrom ist bezogen auf eine Umgebungstem-
peratur von maximal 25°C. Der Antrieb ist in der 
Lage unter diesen Bedingungen entsprechende 
mechanische Leistung dauerhaft darzustellen.

Höhere Umgebungstemperaturen führen zu 
reduzierter Leistungsabgabe. Der Antrieb ist 
durch einen im Motor eingebauten Thermistor 
vor Überhitzung geschützt.

Der reale Stromverlauf ist abhängig von der 
Applikation und der mechanischen Konstruk-
tion des Förderers.

ECO-MODE	UND	BOOST-MODE	

Eco- und Boost-Modi sind zwei Betriebsarten 
des Antriebs, die auf der Ansteuerungskarte 
gewählt werden können. Boost-Mode erlaubt 
einen höheren Dauerstrom. Nicht alle Ansteuer-
karten unterstützen Boost-Mode (Details hierzu 
bei den Karten).
Der Boost-Mode eignet sich besonders für An-
wendungen mit kurzzeitigem hohen Leistungs-
bedarf, z.B. das Heben einer Umsetzmechanik.

Der Eco-Mode ist für die meisten Anwendun-
gen hinreichend.
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DRIVING YOUR PERFORMANCE

EQube 

TECHNSCHE DATEN UMWELTBEDINGUNGEN

MOTORKOMMUTIERUNGSELEKTRONIK FÜR SENERGY 
UND PGD OHNE FÖRDERLOGIK
UNTERSTÜZT	NUR	ECO-MODE

•  LED-Statusanzeige
•  32 wählbare Geschwindigkeitsstufen über DIP-Schalter
•  3 wählbare Geschwindigkeitsstufen über digitale Inputs
•  Drehrichtungsumschaltung über digitalen Input oder DIP-Schalter
•  Kurzschlussbremse für Antrieb
•  Geschwindigkeitsregelung für konstante Fördergeschwindigkeit
•  16 einstellbare Brems- und Beschleunigungszeiten via DIP-Schalter
•  PNP Schaltlogika

CONTROL

Umgebungstemperatur -10 ~ 80ºC

Luftfeuchtigkeit 10 ~ 90% nicht  
kondensierend

Lagertemperatur -10 ~ 75ºC

Luftfeuchtigkeit 10 ~ 90% nicht  
kondensierend

Erschütterungen maximal 2g

Nennspannung 24VDC

Spannungsbereich 18 - 28V

Nominalstrom (max.) 2.5A

Anlaufstrom 3.0A

Sicherung vorhanden



CONVEYLINX

TECHNISCHE DATEN

EIGENSCHAFTEN

• ConveyLinx-Ai2 (für Senergy-Ai und PGD-Ai)
• M8 - 4 pin Stecker für Antriebe und Sensoren
• PROFINET, Ethernet I/P und Modbus/TCP in einem Modul
• 2 Zonensteuerung für 2 Antriebe und bis zu vier Sensoren
• Baudrate: 10Mbps / 100Mbps
• NPN/PNP Sensoren einsetzbar, automatische Erkennung und Konfiguration
• Integrierte ZPA (Zero Pressure Accumulation) Logik mit vielen einstellbaren Parametern
• EasyRoll Software auf PC zur Konfiguration und Einstellung vieler Funktionen
• Schnelle Inbetriebnahme durch Autokonfiguration von EasyRoll Software aus
• Weitreichende Antriebsdiagnostik
• Logikfehlerüberwachung des Förderbetriebes, Datentracking
• Getrennte Spannungsversorgung für Antriebe und Sensoren

Nennspannung 24VDC

Spannungsbereich 18 ~ 28V

Nominalstrom (max.) 5.0A (Eco), 7.0A (Boost) mit zwei Antrieben

Anlaufstrom 6.0A (Eco), 10.0A (Boost) mit zwei Antrieben

Sicherung eingebaute Schmelzsicherung

189 206
175

56

2xϕ6

2621
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